
软件架构

最新款的Pepper机器人使用NAOqi 2.9操作系统。

一、底层使用软件架构(此部分普通应用开发者无需感知)

二、应用层软件架构

基于Android深度定制的机器人专属操作系统，只需要有Android开发经验即可快速的掌握机器人应用程序开发。
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