
代码示例

本章介绍一些代码示例供开发者参考学习。

项目名 项目简介
地
址

qisdk-tutorials
QiSDK入門，包含绝大大多数机器人功能，首次开发机器人应用，应该参考此示
例代码

链
接

qisdk-sample-return-to-map-

frame
计算环境的地图，用地图让机器人定位自己，并使机器人回到原始点

链
接

qisdk-sample-chatbot 同时使用qichatbot和 DialogFlow chatbot 来做chatbot
链
接

qisdk-sample-attention-state-

checker
一个小游戏，机器人让人朝某一个方向看，并检查方向是否正确

链
接

qisdk-sample-what-do-you-see 如何用Pepper摄像头和Tensor Flow 识别物体
链
接

https://github.com/aldebaran/qisdk-tutorials
https://github.com/aldebaran/qisdk-sample-return-to-map-frame
https://github.com/aldebaran/qisdk-sample-chatbot
https://github.com/aldebaran/qisdk-sample-attention-state-checker
https://github.com/aldebaran/qisdk-sample-what-do-you-see

